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อาจารยฝายศึกษา โรงเรยีนนายเรือ 
 
 
 ในปจจุบันเทคโนโลยีตาง ๆ มีความเจริญกาวหนาขึ้นอยางมาก  การคิดคนระบบหาตําบลที่
ระบบใหมที่ดีกวาเพื่อทดแทนระบบเกาจึงดําเนินอยูตลอดเวลา ถามองยอนหลังไปประมาณ ๕๐ ป  
ระบบการหาตําบลที่ทีท่ันสมัยในขณะนั้นเปนระบบการหาตําบลที่ทีใ่ชสัญญาณวทิยุ (Radionavigation 
System) เชน  Omega  Loran-C  Loran-D  ซ่ึงระบบเหลานี้มีสถานีเพ่ือสงสัญญาณวิทยตุามจุดตาง ๆ 
กระจายอยูบนโลก แตก็ยังไมสามารถสงสัญญาณใหทัว่ทุกจุดของโลกได นอกจากนั้นในชวงเวลาที่ฝนตก
หรืออากาศวิปริต สัญญาณวิทยุที่รับไดยงัมีอัตราผิดสูงทําใหตําบลทีท่ี่คํานวณไดไมถูกตองเทาทีค่วร ดวย 
เหตุของขอจํากัดที่มีอยูน้ีระบบการหาตําบลที่โดยใชดาวเทียมก็ไดรับการพัฒนา ซ่ึงการพัฒนาระบบดาวเทียม 
ที่วานี้ ไดแนวคิดมาจากการหาตําบลทีท่างดาราศาสตร โดยใชวัตถุทองฟาตาง ๆ เหมือนที่เราใชการวัด
ดวงอาทิตยหรือวัดดาวเพื่อหาตําบลที่ของเรือ แมวาวัตถุทองฟาจะสามารถใชหาตําบลที่ไดทั่วโลกแต
วัตถุทองฟากไ็มสามารถใชหาตําบลที่ไดตลอดเวลา เชนในเวลาทีฝ่นตกหรือทศันวิสยัไมดีเราไมสามารถ
ใชได ดังนั้นระบบการหาตาํบลที่โดยใชดาวเทยีม จึงพยายามจะแกขอบกพรองนี ้ ของวัตถุทองฟาตาม  
ธรรมชาติ โดยการสงดาวเทียมขึน้ไปแทนวตัถทุองฟาตามธรรมชาต ิ และใหดาวเทียมแตละดวงสงสัญญาณ 
อยางตอเน่ืองตลอดเวลามายังโลก ดังน้ันดาวเทียมจึงใชไดตลอดไมวาฝนตกหรือทัศนะวิสัยไมดี 

 ระบบการหาตําบลที่ดวยดาวเทียมระบบแรกที่ประสบความสําเร็จไดแกระบบ Doppler หรือ 
Transit ซ่ึงกองทัพเรือสหรัฐพัฒนาขึ้น โดยมีวัตถปุระสงคหลักเพื่อใหกองเรือดําน้ําโพลารีส (Polaris 
Fleet) ซ่ึงประจําการอยูแถบขัว้โลกเหนือใชเปนเครือ่งชวยในการหาที่เรือที่แนนอนตามเวลาที่ตองการ 
ดาวเทียมระบบนี้สงขึ้นสูวงโคจรในป พ.ศ.๒๕๐๑ ใชการไดในป พ.ศ.๒๕๐๗ และเปดใหพลเรือนใชในป 
พ.ศ.๒๕๑๐  อยางไรก็ตามดาวเทียมระบบนี้ไมเปนที่แพรหลายและไมไดรับการพัฒนาตอ เน่ืองจากมี  
ขอเสียหรือขอจํากัดตาง ๆ ของระบบดังน้ี 

วงโคจรของดาวเทียมอยูสูงจากผิวโลกนอยมาก ทําใหดาวเทียมแตละดวงไดรับผลกระทบจาก
สนามแรงดึงดูดของโลกมาก ทําใหตําบลที่จริงของดาวเทียมผิดไปจากตําบลทีท่ํานาย ซ่ึงใชในการ
คํานวณหาตําบลที ่

คลื่นวิทยุที่ดาวเทียมระบบนี้ใชเปนคลื่นพา เพ่ือนําสัญญาณตาง ๆ มาสูผูใชบนพ้ืนโลก เปน  
คลื่นความถีต่่าํเกินไปคือ แค ๑๕๐ และ ๔๐๐ MHz เทานั้น  ทําใหสัญญาณถูกรบกวนจากชั้นบรรยากาศ  

ระยะเวลาที่ดาวเทียมแตละดวงโคจรครบรอบวงโคจรเปนเวลาเพียง ๑๐๗ นาที ทําใหดาวเทียม
แตละดวงจะลอยอยูเหนือขอบฟา และผูใชไดใชงานนั้นสั้นเกินไป 
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จํานวนดาวเทยีมทั้งหมดของระบบมีแค ๕ - ๖ ดวง ซ่ึงนอยเกนิไปทีจ่ะทําใหมีสัญญาณครอบคลมุ 
ทั่วทุกจุดของโลก 

จากขอจํากัดของระบบการหาตําบลที่ดวยดาวเทียม Doppler นําไปสูการพัฒนาระบบการหา
ตําบลที่ดวยดาวเทียมขึ้นมาอีกนั่นก็คือ ระบบ GPS (Global Positioning System) ซ่ึงไดรับการพัฒนา
โดยกระทรวงกลาโหมสหรัฐ ในป พ.ศ.๒๕๑๕  และไดรับการพัฒนาเรื่อยมาจนถึงปจจุบัน  ทุกวันนีใ้น
โลกของงานทีมี่เรื่องของตําบลทีเ่ขาไปเกีย่วของทุกคนจะพูดถึงแต GPS 

ในปจจุบันนอกจากระบบการหาตําบลทีด่วยดาวเทียมระบบ GPS ซ่ึงควบคุมโดย
กระทรวงกลาโหมสหรัฐแลว ยังมีอีกระบบหนึ่งซ่ึงอยูภายใตการควบคุมของทางการทหารเชนกนั แตเปน
ทางการทหารของรัสเซีย น่ันก็คือ ระบบ GLONASS (Global Navigation Satellite System) จะเห็นได
วาระบบการหาตําบลที่ดวยดาวเทยีมที่มีอยูในปจจุบัน ลวนอยูภายใตการควบคมุของทางการทหารทั้งสิน้ 
ดังนั้น    พลเรือนทัว่ไปจะใชประโยชนจึงมีขอจํากัดอยูมาก ดวยเหตุน้ีและเหตุปจจัยอ่ืน ๆ ที่จะกลาวใน
ลําดับตอไป ทําใหคณะกรรมาธิการยุโรป (European Commission) และองคการอวกาศยุโรป 
(European Space Agency) จึงมีโครงการที่จะสรางระบบดาวเทยีมหาตําบลที่เพ่ือใชงานดาน 
Navigation ภายใตชื่อวา      “Galileo”  

 
ทําไม ? ยุโรปจึงตองการระบบการหาตําบลที่ดวยดาวเทียม  Galileo 
ผูใชระบบการหาตําบลที่ดวยดาวเทียมในยุโรปทุกวันนี้ ไมมีทางเลือกอ่ืนใดนอกจากระบบ GPS 

ของสหรัฐ หรือระบบ GLONASS ของรัฐเซียอีกทั้งสองระบบนี้ยังอยูภายใตการควบคุมของทางการทหาร
ซ่ึงการใชบริการอาจถูกรบกวนไดทุกเม่ือ ระบบการหาตําบลที่ดวยดาวเทียมไดกลายเปนวิธีการ     
มาตรฐานในดาน Navigation อีกทั้งยังเเพรหลายมากในปจจุบัน  ถาระบบดาวเทียมทั้งสองระบบนี้เกิด
ขัดของขึ้นมาเปนที่เเนนอนวาสรางความเสียหายใหเเกผูใชเปนอยางมาก ดังน้ันสมาพันธยุโรปจึงเล็งเห็น
วายุโรปมีความจําเปนที่จะตองมีระบบการหาตําบลที่ดวยดาวเทียมซึ่งเปนของยุโรปเอง คณะกรรมาธิการ
ยุโรปเเละองคการอวกาศยุโรปจึงจะรวมกันสรางระบบดาวเทียมหาตําบลที่เพ่ือใชงานดาน Navigation 
ภายใตชื่อวา “Galileo” ขึ้นมา  เปนระบบที่อิสระอยูภายใตการควบคุมของพลเรือนซึ่งจะสามารถใชงาน
ไดตลอดเวลา ความเปนอิสระของยุโรปในการใชระบบการหาตําบลที่ดวยดาวเทียม คือเหตุผลหลักใน
การที่จะสรางระบบ  Galileo  ขึ้นมา  อยางไรก็ตามยังมีเหตุผลอ่ืนรองลงมาอีกดวยคือ 

โดยการปฏิบตัิการรวมกันกับ ระบบ GPS เเละระบบ GLONASS จะทําใหระบบ Galileo เปน
ระบบหลักที่สาํคัญของระบบการหาตําบลที่ดวยดาวเทียม (The Global Navigation Satellite System) 
ในอนาคตอันใกลน้ี 

วงโคจรของดาวเทียมระบบ Galileo ทํามุมกับระนาบของเสนศูนยสตูรโลกมากกวาในระบบ 
GPS  จึงทําใหระบบ  Galileo  สามารถครอบคลมุถึงเเลตติจูดสูง ๆ  ได  เเละเหมาะสมกับ  การปฏิบตัิการ 
ตาง ๆ  ในยุโรปเหนือ  ซ่ึงไมสามารถครอบคลุมโดยระบบ  GPS 
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ธุรกิจที่ไดจากระบบ Galileo เชน การผลิตเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม การจัดการดานการใช
บริการจากระบบ Galileo 

Galileo  คืออะไร  ? 
Galileo เปนระบบการหาตําบลที่ดวยดาวเทียมระบบใหมสรางขึ้นมาโดยสมาพันธยุโรป ระบบนี้

จะใหความถูกตองสูง และมีการควบคุมโดย พลเรือน รวมทั้งยังจะสามารถปฏิบัติการรวมกับ ระบบ GPS 
และ GLONASS ดังน้ันผูใชสามารถหาตําบลที่ไดจากเครื่องรับเครื่องเดียวกันจากดาวเทียมดวงไหนก็ได
ทั้งสามระบบ  Galileo  จะใหตําบลที่แบบทันทีทันใด  (Real time Positioning)  โดยความถูกตองจะอยู
ในชวงบวกลบหนึ่งเมตรซึ่งเปนระบบแรกที่ใหความถูกตองสูงขนาดนี้กับพลเรือนทั่วไป Galileo เปนระบบ
ที่สามารถใชงานไดอยางเต็มประสิทธิภาพทุกสภาพอากาศ และจะสงขอมูลใหผูใชทราบภายในเวลาไมกี่
วินาที ถามีดาวเทียมดวงใดดวงหนึ่งในระบบเกิดขัดของ 
  

 
 
 
          ดาวเทียมทดลองชดุแรกซึ่งเปนสวนหนึ่งของระบบทดลองกาลิเลโอ (Galileo System Test Bed) 
จะถูกปลอยขึน้ในอวกาศป พ.ศ.๒๕๔๗ จุดประสงคของการปลอยดาวเทียมทดลองชุดนี้  เพ่ือจะศึกษา
ขีดความสามารถและขอจํากัดรวมทั้งคุณสมบัตขิองดาวเทียม  ซ่ึงอยูภายใตสัญญาของการพัฒนาระบบ
ขององคการอวกาศยุโรป (ESA) หลังจากนั้นดาวเทียมที่สมบูรณ ๔ ดวง จะถูกปลอยขึ้นไปในวงโคจร 
ในชวงป พ.ศ.๒๕๔๘– พ.ศ.๒๕๔๙ เพ่ือที่จะตรวจสอบความสัมพันธระหวาง สวนที่อยูในอวกาศ กับสวน
ภาคพื้นดิน  และเม่ือดาวเทียมในวงโคจรแรกนี้ สมบรูณถูกตองทุกอยางแลว ดาวเทียมทีเ่หลือก็จะถูก
ปลอยตามขึ้นไปในวงโคจรจนครบสมบูรณทั้งระบบ (Full Operation Capability)  ในป พ.ศ. ๒๕๕๑  (ดู 
รูปที่ ๑) 
 

รูปท่ี ๑  ระบบดาวเทียม Galileo ท่ีสมบูรณ 
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 ในระบบดาวเทียม Galileo ที่สมบูรณประกอบดวย ดาวเทียมทั้งหมด ๓๐ ดวง เปนดาวเทยีม
ปฏิบตัิการ ๒๗ ดวง ดาวเทียมอะไหลอีก ๓ ดวง  มีวงโคจรเปนวงกลม ๓ วงโคจร (ดูรูปที่ ๒)   ที่ระดับ
ความสูง ๒๓,๖๑๖ กิโลเมตร จากพื้นโลก แตละวงโคจรมีดาวเทียม ๑๐ ดวง  ซ่ึงใชเวลาโคจร ๑๔ ชั่วโมง 
ตอ ๑ รอบวงโคจร จึงทาํใหดาวเทียมอยูบนทองฟาอยางนอย ๔ ดวง ตลอดเวลาทั่วทุกแหงของโลก และ
ระนาบวงโคจรของดาวเทียมจะทํามุมกับระนาบเสนศูนยสูตร ๕๖ องศา ซ่ึงหมายถึง เม่ือระบบ Galileo 
สมบูรณแบบ สัญญาณจากดาวเทียมจะครอบคลุมถึง แลตติจูด ๗๕ องศาเหนือ เน่ืองจากดาวเทียมใน
ระบบ Galileo มีจํานวนมากและมีประสทิธิภาพสูง รวมทั้งยังมีดาวเทียมอะไหลที่สามารถใชงานไดทันที
ถึง ๓ ดวง จึงเปนที่แนใจไดวาถาดาวเทียมในระบบดวงใดดวงหนึ่งเกดิขัดของก็จะไมสงผลกระทบตอผูใช 

 
  
 
       ศูนยควบคุมกาลิเลโอ (Galileo Control Center) สองศูนยจะอยูในภาคพื้นดินทวปียุโรป เพ่ือ    
ควบคุมดาวเทียม  และปฏิบัติการจัดการภารกิจดาน  Navigation  สถานีตรวจสอบ  Galileo  (Galileo  
Sensor Station) จํานวน ๒๐ สถานี จะสงขอมูลใหกบัศูนยควบคุมกาลิเลโอ โดยผานทางระบบโครงขาย
การสื่อสารศูนยควบคุมกาลเิลโอจะใชขอมูลของสถานตีรวจสอบ Galileo เพ่ือคํานวณใหไดขอมูลสมบูรณ 
และใชเทยีบสญัญาณเวลาของดาวเทียมทัง้หมดกับนาฬิกาของสถานภีาคพื้นดิน     สถานีในยานความถี่    
S – band จํานวน ๕ สถาน ีและ สถานีในยานความถี่ C – band จํานวน ๑๐  สถานี จะถูกติดตัง้ทั่วโลก  

รูปท่ี ๒  ลักษณะวงโคจร ของ Galileo 
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เพ่ือที่จะเปนตวักลางในการแลกเปลี่ยนขอมูล ระหวางศูนยควบคุมดาวเทียมกบัดาวเทียม   นอกจากนี้
ระบบ  Galileo  ยังมีหนาที่เกี่ยวกบั การคนหา และชวยเหลือผูประสบภัย  (Search and Rescue) หรือ
ที่รูจักกันในชือ่ยอวา SAR การทํางานของระบบ Galileo ในเรื่อง SAR จะอยูบนพ้ืนฐานการปฏิบตัิการ
ของระบบ Cospas – Sarsat * โดยดาวเทียมแตละดวงของระบบ Galileo จะติดตั้งเคร่ืองสงสัญญาณ
ตอบ (Transponder) ซ่ึงสามารถแปลงสัญญาณขอความชวยเหลือที่สงมาจากผูประสบภัยแลวสงไปยัง 
ศูนยประสานงานชวยเหลือผูประสบภยั  (Rescue Coordination Center) เพ่ือที่จะดําเนินการใหความ
ชวยเหลือตอไป  และในขณะเวลาเดียวกันระบบ Galileo ก็จะสงสัญญาณใหผูประสบภัยทราบ วาทาง
ระบบไดรับสญัญาณขอความชวยเหลือแลว  และกําลงัไปชวยซึ่งเปนเรื่องที่ใหมมาก เม่ือเปรียบเทียบกับ
ระบบที่มีอยูเดิม ที่ไมมีการสงขอมูลกลบัไปยังผูประสบภัย 
 อนาคตอันใกลน้ีถาระบบกาลิเลโอประสบผลสําเร็จจะทําใหผูใชระบบการหาตําบลที่ดวยดาวเทียม 
มีทางเลือกมากขึ้น และดวยระบบกาลิเลโอเปนระบบที่ทันสมัยและไดกําจัดขอเสียของระบบการหาตําบล
ที่ในอดีตจึงจะทําใหระบบกาลิเลโอเปนประโยชนอยางกวางขวางกับงานดาน Navigation ไดแก การเดินเรือ     
การเดินทางบก และการเดินทางทางอากาศ รวมทั้งงานดานการสํารวจอีกดวย 

 
 
*  Cospas – Sarsat   คือระบบดาวเทียมนานาชาติ ที่ใชในการคนหา และชวยเหลือผูประสบภัย 
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