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ทฤษฎีพื้นฐานของการตรวจจับเสียงใตนํ้า 

ร.อ.ภูวดล  ศิริพงษ 
อาจารยฝายศึกษา โรงเรียนนายเรือ 

 
การตรวจจบัเสียงใตน้าํ ก็คอืการรบัรูไดหรือการไดยินเสียงตาง ๆ ใตน้ํานั่นเอง ซึง่ขึ้นอยูกบัวตัถุประสงค 

หรือภารกิจนัน้ ๆ  วาตองการตรวจจบัสิ่งใดหรือดักฟงเสียงของอะไร  เชน  การฟงเสียงของปลาวาฬ  การ
ฟงเสียงการเคลื่อนตวัของเปลือกโลกใตนํ้า การดักฟงเสียงเครือ่งยนตเรือผวินํ้า หรือการดักฟงเสียงการแตก
ตัวของฟองอากาศที่เกิดจากใบพัดของเรือ  เปนตน 

เม่ือเสียงถูกสงออกมาจากตนกําเนิด เชนเสียงท่ีเกิดจากใบพัดหรือเคร่ืองยนตของเรือดําน้ํา คลื่นเสียง 
นี้จะเคลื่อนที่ไปในน้ํา แตจะไปไดใกลหรือไกลขึ้นอยูกับลักษณะทางภูมิประเทศและปจจัยอื่น ๆ ที่มีผลกระทบ 
ตอการเคลือ่นที่ของคลื่นเสยีง เชน ลักษณะพื้นทองทะเล อุณหภูมิ ความดัน ความเค็ม และทศิทางของ
กระแสน้ําเปนตน ซึ่งปจจัยตาง ๆ เหลาน้ี จะมีผลกระทบตอการเดินทางของเสียงในนํ้ามากกวาการเดินทาง
ของเสยีงในอากาศหลายเทาทีเดียว 
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ตลอดระยะทางที่เสียงเดินทางจากจุดกําเนิดไปยังเครือ่งตรวจจับซึ่งวางอยูไกลออกไป พลังงานเสียง
บางสวนจะเปลี่ยนไปเปนพลังงานในรูปแบบอื่น ๆ  ซ่ึงเปนการสูญเสยี (Loss) พลงังานในตวัเอง ทําใหระดับ
ความดังของเสียงลดลงไป จากเสียงดังทีสุ่ดท่ีจุดกําเนดิกลายเปนเสยีงคอยในตําบลท่ีไกลออกไป ซึ่งลักษณะ
ดังกลาวนี้เปนปรากฎการณธรรมชาตขิองเสียง  

การสูญเสียพลังงานของเสยีงในขณะเคลือ่นตวัไปในน้าํทะเล (Transmission Loss) ที่สําคัญและ     
พบอยูเปนสวนใหญในเกือบทุกพื้นที ่ไดแก 

Transmission Loss (TL) 
๑.  Spreading Loss 
๒.  Refraction 
๓.  Volume Effects 
 ๔.  Boundary Effects 
  ๕.  * 

 
* คือตวัแปรเฉพาะในแตละพื้นที่นอกเหนอืจากที่ไดกลาวมาแลว ซึง่ไดจากการสาํรวจ การทดลอง

และการเกบ็รวบรวมขอมูลไวอยางสม่ําเสมอ  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  
รูป แสดงถงึสิ่งทีม่ีผลกระทบตอการสญูเสียพลงังานของเสียงในน้าํ 
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การตรวจจบันัน้จะไมประสบผลสําเร็จไดเลย ถาหากสัญญานท่ีสงออกมาจากจุดกําเนิดเสียงไดแปร

เปลี่ยนไปเปนพลังงานในรูปแบบอื่นจนหมด หรือมีคาต่ําเกินกวาทีอ่ปุกรณรับสัญญานจะรบัได น่ันหมายถึง 
สัญญานเสียงที่ไดจะมีคาต่ํามากจนฟงไมรูเรื่องหรอืจําแนกไมไดวาคือเสยีงของอะไร ใชเสียงท่ีเราตองการดัก
ฟงหรือไมนั่นเอง  

ทฤษฎีการตรวจจบัในปจจบัุน สามารถแบงแยกได ๒ ประเภท คอื  
๑.  Active 
๒.  Passive 

 
 

รูป แสดงการตรวจจบัโดยใช Active และ Passive 
 

Active  (ตวัอยางเชน โซนารหาปลาของเรือประมง) คือการตรวจจับในเชิงรุก กลาวคอื ผูทีต่องการ
ดักฟงจะสงสญัญานเสียงออกไปในทิศทางที่ตองการทีค่าดวาเปนตําแหนงที่เปาหมาย แนนอนที่สุด
วาเปนการเปดเผยตวัผูดักฟงสัญญานดวยเชนกัน เม่ือเสียงท่ีสงออกไปกระทบกับเปาหมาย จะเกิด
การสะทอนกลับ การกระจาย และการหักเหของเสยีง เสียงสวนหนึ่งจะสะทอนกลับมายังเครื่องรับ 
ทําใหผูท่ีกําลงัดักฟงเสียงทราบไดวา เปาหมายอยูท่ีใด และการไดคาอื่น ๆ บางคา ซึ่งขึน้อยูกับ  
ความทันสมัยของอุปกรณ เปนตน 



ปท่ี ๔ ฉบับท่ี ๒                                                                                               เมษายน – มิถุนายน  ๒๕๔๗ 

                                                                      ๗๙ 
 
 
Passive (ตวัอยางเชน การดักฟงเสียงของปลาวาฬ) คือการตรวจจบัโดยการแอบฟงหรือดักฟง   
โดยที่ผูที่ทําการดักฟงจะไมสงเสียงหรือสญัญานใดๆ ออกไปท้ังสิ้น ซึ่งเปนระบบที่ปกปด ไมเปดเผย
ถึงผูดักฟงสัญญานแตอยางใด 
 
 ถาผูรับสัญญานสามารถจําแนกไดวาเสียงที่ไดยินคือเสยีงท่ีกําลังตองการฟง แสดงวา การ

ตรวจจบัสําฤทธิ์ผล แตถาไมสามารถจาํแนกไดวาเสยีงน้ันคือเสียงของอะไรหรือไมสามารถรับสัญญานตางๆ
ไดเลย แสดงวาการตรวจจบันั้นเกิดความผิดพลาดขึ้นอยางแนนอนท่ีสุด 

 มีปจจัยหลายสวนท่ีมีผลกระทบตอการตรวจจบั ซึ่งอาจจะเกิดขึ้นไดจากความผดิพลาดของ
อุปกรณ (Equipment Error) ความผิดพลาดของผูทีใ่ชงาน (Human Error) ความผิดพลาดที่เกิดขึ้นจาก
สภาพแวดลอมภายนอก (Environmental Error) และอื่นๆอีกมากมาย 

 ขอคิดเหน็ 
๑. การเรียนรูถึงพื้นฐานทฤษฎีที่ใชในการผลิตอุปกรณตรวจจับ เปนสิ่งสําคัญอยางยิ่ง 

เพราะมาตรฐานที่ใชในการผลิตอุปกรณเหลานี้มีความแตกตางกันมากในแตละ
เขตแตละพื้นทองทะเล มาตรฐานและอุปกรณที่ใชในการผลติอปุกรณตรวจจับ
ของประเทศจนียอมแตกตางจากของประเทศสเปนอยางแนนอน ฉะนั้นการเรียนรู
ถึงพื้นฐานทฤษฎีและสมการตาง ๆ ที่ใชในการผลติอปุกรณ ยอมกอใหเกิดความ
ถูกตองมากทีสุ่ดสําหรับแตละพื้นท่ีแตละพื้นทองทะเลที่ตองการ 

๒. Transmission Loss ของแตละประเทศจะมีความแตกตางกันในบางสวน เชน 
ผลกระทบจากสารแขวนลอยในน้ําทะเลซึ่งมีอยูมากในอาวไทย รวมท้ังผลกระทบ
จากสารเคมทีีท้ิ่งจากโรงงานอุตสาหกรรม และอื่น ๆ สิ่งเหลาน้ีควรมีการเก็บ    
รวบรวมขอมูลไวอยางสม่ําเสมอ เพราะมีผลกระทบโดยตรงตอการเคลือ่นทีข่อง
เสียงใตน้ํา ซ่ึงสงผลตอการตรวจจบัเสียงใตน้ําอยางหลกีเลี่ยงไมได 
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