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 นักเดินเรือหลายทานคงเริ่มคุนเคย หรือไดยินเรื่องเก่ียวกับระบบการแสดงผลขอมูลแผนที่
เดินเรืออิเล็กทรอนิกส - ECDIS หรือแผนที่เดินเรืออิเล็กทรอนิกส - ENC มาบาง บางทานอาจสงสัยหรือ
ยังไมมีความเขาใจ ซ่ึงการจะทําความเขาใจเกี่ยวกบัระบบทั้งสองนี้อยางถองแทอาจเปนเรื่องยาก เน่ืองจาก 
มีเน้ือหาและขอกําหนดตามมาตรฐานของระบบมาก และไมคอยมีบทความ เอกสาร หรือสิ่งพิมพภาษาไทย 
ที่เผยแพรความรูในเรื่องดังกลาวนี้มากนกั ที่เห็นผานตาอยูก็มีบทความที่พิมพลงในวารสารอุทกสารของ
กรมอุทกศาสตร เทานั้น 
 ระบบการแสดงผลขอมูลแผนที่เดินเรืออิเล็กทรอนิกส (Electronic Charting Display and 
Information System – ECDIS) คือระบบการนําเรืออัตโนมัติที่มีฐานขอมูลแผนที่เดินเรือ และขอมูลอ่ืน ๆ 
ที่เปนประโยชนตอการนําเรอื เชื่อมตอกับอุปกรณเครือ่งชวยในการเดินเรืออิเล็กทรอนิกส ประมวลผล
ขอมูลทั้งหมดแสดงบนจอภาพเพื่อชวยผูนําเรือวางแผนการนําเรือ (Route Planning) ติดตามเสนทาง
เดินเรือ (Route Monitoring) และชวยตดัสินใจ (Assist to Decision Making) เพ่ือใหการนําเรือมีความ
ปลอดภัยมากขึ้น ระบบดังกลาวนี้ปจจุบนัมีเรือเดินสมุทรมากกวา ๘๐,๐๐๐ ลําใช ระบบ ECDIS น้ีมี    
ความเกี่ยวของกับแผนที่เดินเรือแบบอิเลก็ทรอนิกส (Electronic Navigation Chart - ENC) เปนอยางมาก 
เน่ืองจากเปนขอมูลหลักของระบบ สําหรับประเทศไทยปจจุบันหนวยงานของรฐัโดย กรมอุทกศาสตร 
กองทัพเรือ เปนผูดูแลรับผิดชอบดําเนินการในการผลิตแผนที่เดินเรืออิเล็กทรอนิกส ใหเปนไปตามขอกําหนด 
ที่องคการทางทะเลสากล (International Maritime Organization – IMO) และองคการอุทกศาสตรสากล 
(International Hydrographic Organization – IHO) กําหนดแผนที่เดินเรอือิเล็กทรอนิกส เปนความเกี่ยวพัน
ทางเทคโนโลยีกับระบบการนําเรืออัตโนมัติสมัยใหม ในการจัดการใหเกิดความปลอดภัยในการเดินเรือ  
ดวยประสทิธภิาพของการจดัการทีแ่สดงออกมากกวาเพยีงเปนเครื่องคอมพวิเตอรธรรมดาทัว่ ๆ ไป ระบบ 
การนําเรืออัตโนมัติสมัยใหมจะแสดงรูปแบบการเดินเรือ และการนําเรือในขณะเวลานัน้ ๆ โดยการผสมผสาน 
หรือบูรณาการขอมูลขาวสารที่ไดรับจากระบบเครื่องชวยการเดินเรือตาง ๆ เชน เครื่องหาตําบลที่เรือดวย
ดาวเทียมระบบ GPS เข็มทศิไยโร เรดาร เครื่องวัดความเร็วเรือ และเครื่องวัดความลึกน้ํา ขอมูลเหลานี้  
จะถูกนํามาประมวลผลรวมกับแผนที่เดินเรืออิเล็กทรอนิกส  เพ่ือแสดงตําบลที่ของเรือบนพื้นโลกไดอยาง 
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ตอเน่ืองสัมพันธกับแผนดิน ที่หมายบนฝง เครื่องหมายชวยการเดินเรือ รวมทั้งบริเวณพื้นที่อันตรายที่
ผูนําเรือไมสามารถเห็นได ทั้งน้ีเพ่ือเปนเครื่องชวยในการตัดสินใจโดยอัตโนมัติใหผูนําเรือสามารถนําเรือ
ไดอยางถูกตอง ปลอดภัย       

 
 ปจจุบันระบบการนําเรืออัตโนมัติสมัยใหม ไดถูกนําออกมาใชสําหรับการเดินเรืออยางแพรหลาย 
เพ่ือตอบสนองตอความตองการของนักเดินเรือ อยางไรก็ตามบรษิัทผูผลิตตาง ๆ ทั่วโลกตางผลิตขึ้นมา
ดวยมาตรฐานการผลติทีแ่ตกตางกนั จนอาจสงผลตอมาตรฐานความปลอดภยัในการเดินเรือขึ้นได  ดังนั้น 
เพ่ือแกปญหาดังกลาว และใหเปนไปตามขอกําหนดในอนุสัญญาวาดวยความปลอดภัยของชีวติและทรัพยสิน 
ในทะเล ป ๑๙๗๔ (Safety of Life at Sea Convention – SOLAS 1974) บทที่๕ ขอที่ ๒๐ ความวา “All 
ships shall carry adequate and up to date charts, sailing directions, list of lights, tide tables, and all 
other nautical publication which is for the intended voyage”   องคการทางทะเลสากล - IMO จึง
กําหนดแบบพื้นฐานที่เปนมาตรฐานของระบบการนําเรืออัตโนมัติสมัยใหมไว ๒ แบบที่สามารถยอมรับใช
งานบนเรือเดินทะเล เพ่ือใหเกิดความปลอดภัยในการเดินเรือได คือ 

๑. ECDIS -Electronic Chart Display and Information System 
๒. ECS - Electronic Chart System  

ซ่ึงแบบหลังน้ีมีลักษณะการทํางานคลายกับ ECDIS แตไมสามารถทํางานตาม IMO Performance 
Standard for ECDIS ที่กําหนดได  ทั้งน้ีเน่ืองจากอาจมีองคประกอบบางอยางไมครบสมบูรณ สําหรับ
ระดับต่ําสุดของความเชื่อถอืได และฟงกชันการใชงานที่ IMO กําหนดไวในมาตรฐานที่ ECDIS จะตองมี
ความสามารถพอเพียงในการรองรับการทาํงานแทนที่แผนที่กระดาษได     
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 ตั้งแตป พ.ศ. ๒๕๔๔ เปนตนมาจนถึงปจจุบัน กองทัพเรือสหรัฐอเมริกา โดย U.S. Naval 
Oceanographic Office – NAVOCEANO ไดรวมกับมหาวิทยาลยั Southern Mississippi - USM จัดตั้ง   
หองวิจัยขึ้นโดยเฉพาะเพื่อทําการวิจัย ระบบการแสดงผลขอมูลแผนเดินเรืออิเล็กทรอนิกสทางทหาร Electronic 
Charting Display and Information System - Navy หรือ ECDIS – N ขึ้นโดยมีวตัถุประสงคเพ่ือนําระบบ
ดังกลาวไปใชงานในกองทัพเรือสหรฐัอเมริกา ระบบดังกลาวนี้จะมีความสลบัซับซอนมากกวาระบบ ECDIS
ที่เรือทั่ว ๆ ไปใช นอกจากจะสามารถใชงานในเรื่องการเดินเรือทั่ว ๆ ไปไดอยางปลอดภัยแลว ยัง
สามารถใชเปนระบบประกอบในการรบทางเรือไดทุกภูมิภาคบนโลกอยางมีประสิทธิภาพ ไมวาจะเปน
การสงครามปราบเรือดําน้ํา การปฏิบัตกิารยกพลขึ้นบก สงครามทุนระเบิด หรือการปฏิบัตขิองหนวย
สงครามพิเศษทางเรือ เปนตน การนํามาใชของระบบ ECDIS – N น้ีนอกจากจะใชในกองทัพเรือ
สหรัฐอเมริกาแลว ประเทศที่เปนพันธมิตร เชน ประเทศในกลุม NATO อาจสามารถไดรับการพจิารณาให
นําระบบดังกลาวไปใชงานในกองทัพได รูปแบบของขอมูลที่นํามาประกอบในระบบ  ECDIS – N และ   
ชั้นความลับของขอมูลอาจสามารถสรุปใหเห็นในภาพกวาง ๆ ไดดังน้ี 
 

ขอมูลดิจิตอลที่กําหนดไวใน ECDIS – N และชั้นการเขาถึงขอมูลทางทหาร 
Digital Product Paper Equivalent Classification 

Digital Nautical Chart (DNCtm) General, Coastal, Approach, & Harbor Unclassified 

Tactical Ocean Data (TOD) 0 Operating Areas(OPAREAs), Range markings Distribution Limited 

Tactical Ocean Data (TOD) 1 Bottom Contour (BC) Confidential 

Tactical Ocean Data (TOD) 2 Bathymetric Navigation Planning Chart (BNPC) Secret 

Tactical Ocean Data (TOD) 3 TBD As required 

Littoral Warfare Data (LWD)  Combat Chart Confidential 

Vector Database Update (VDU) Notice to Mariners Depends on product 

 
จากหัวขอขอมูลดังกลาวจะเห็นไดวา ECDIS – N จะตองนําขอมูลมาประกอบหลายสวนที่เพ่ิมเติมขึ้นมา
จากขอมูลในระบบ ECDIS ทั่ว ๆ ไปที่เรอืเดินทะเลใช 
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 จากเอกสารที่สามารถเปดเผยไดโดยองคการขาวกรองและภูมิสารสนเทศเชิงพ้ืนที่แหงชาติ 
National Geospatial Intelligence Agency เม่ือ ๒๐ มิถุนายน ๒๕๔๘ น้ีแจงวาที่ Norfolk, Virginia เรือรบ
สหรัฐอเมริกา ลําแรกที่ไดรับอนุญาตใหทําการทดลองใชระบบแผนที่เดินเรืออิเล็กทรอนิกสทางทหารเรือ
บนสะพานเดินเรืออยางเต็มรูปแบบ ในการเดินเรือ และการนําเรือโดยปราศจากการใชแผนที่เดินเรือ
กระดาษ ทั้งนี้เพ่ือเปนการพิสูจน และยืนยันวาเทคโนโลยีสมัยใหมของระบบการแสดงผลขอมูลแผน
เดินเรืออิเล็กทรอนิกสทางทหารที่กองทัพเรือสหรัฐอเมริกา นํามาใชมีประสิทธิภาพและความปลอดภัยใน
การใชงานเพื่อการเดินเรือ และเพ่ือใชในการปฏิบัติการทางทหารอยางแทจริง 
 ประวตัศิาสตรของการพัฒนาการเดินเรือ และเทคโนโลยีทางทหารคงจะตองจารึกไวอีกครั้งหนึ่ง 
เม่ือเรือรบประเภทฐานปลอยจรวดนําวถิีของสหรัฐอเมริกา ชื่อ USS Cape St. George (CG 71) เปนเรือรบ
ผิวนํ้าลําแรกที่ไดนํา   ระบบการแสดงผลขอมูลแผนเดินเรืออิเล็กทรอนิกสทางทหาร 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
หรือ ECDIS –N (Electronic Charting Display and Information System – Navy ) กับแผนที่เดินเรือระบบ
ดิจิตอล DNC (Digital Nautical Chart) ของหนวยงานองคการขาวกรองและภูมิสารสนเทศเชิงพ้ืนที่
แหงชาติ ของสหรัฐอเมริกา (National Geospatial Intelligence Agency - NGA) มาใชบูรณาการกับระบบ
อ่ืน ๆ เปนระบบในการเดนิเรือ นําเรือหลกัของเรือ รวมถึงระบบอํานวยการรบเพื่อการปฏบิตัิการทางทหาร 
ไดอยางมีประสิทธิภาพ จากการทดลองที่ผานมาสรุปผลวาระบบดังกลาวสามารถใชงานไดจริง 
 



ปที่ ๕ ฉบับที่ ๒                                                                                          เมษายน – มิถุนายน  ๒๕๔๘ 

            ๕ 
 
 
 Lt.Gen. James R. Clapper, Jr., (นายพลทหารอากาศนอกราชการ) ผูอํานวยการสํานักงาน
หนวยงานองคการขาวกรองและภูมิสารสนเทศเชิงพ้ืนที่แหงชาตขิองสหรัฐอเมริกา หรือ NGA กลาววา 
“ECDIS –N และอุปกรณอ่ืนในระบบภูมิสารสนเทศ – GIS และระบบแผนที่เดินเรืออิเล็กทรอนิกส 
จะถูกนํามาใชในกองทัพเรือสหรัฐอเมริกาเพื่อแกปญหาการเดนิเรือ เทคนคิ และพื้นทีก่ารยุทธ
ทางเรือที่ไมสามารถดําเนินการไดในอดีต การทดลองนํามาใชบนเรือ USS Cape St. George     
(CG 71) น้ีจะเปนเครือ่งยืนยันถึงกระแสคลื่นลูกใหมของเทคโนโลยีการเดินเรือ และการยทุธ   
ทางเรือในอนาคต  ซึ่งกองทัพเรือสหรัฐอเมริกา จะมีประสทิธิภาพในการเดินเรือทัว่โลก เพื่อ
สนับสนุนการปกปองความปลอดภัย และผลประโยชนของชาติตามวตัถุประสงค” 

 
 

 
บริเวณทาเรอื Pearl Harbor ขอมูล DNC 
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 ปจจุบัน ECDIS – N เปนอุปกรณเดินเรืออิเล็กทรอนิกสที่กองทัพเรอืสหรัฐอเมริกา ยอมรับใช 
โดยมีหนวยงานองคการขาวกรองและภูมิสารสนเทศเชิงพ้ืนที่แหงชาตขิองสหรฐัอเมริกา - NGA สนับสนุน 
แผนที่เดินเรืออิเล็กทรอนิกสทั่วโลกมากกวา ๕,๐๐๐ แผนที่และไดดําเนินการจัดทําโดยระบบดิจิตอล
บันทึกลงในแผน CD จํานวน ๒๙ แผนใชงานไดทันทีทีต่องการ  
 นักยุทธศาสตรชาวจีนผูมีชือ่เสียงอยาง ซุนวู (Sun Tzu) เชื่อวา “การขาวที่ดี ถูกตอง จะมี    
ผลตอการประเมินการรบทั้งกอนเขาทําการรบ ระหวางทําการรบ และเม่ือการรบสิน้สุดลง”  ความเชื่อน้ี
วิเคราะหวามีเหตุผลสามารถนํามาใชอางอิงได เชนเดียวกับชาติมหาอํานาจของโลกที่ไมมีคูแขงอยาง 
สหรัฐอเมริกา ที่พยายามนาํระบบ ECDIS – N ที่อาจกลาววาเปนระบบขอมูลขาวสารทางทหารสมัยใหม
มาใชงานในกองทัพเรือก็เพ่ือหวังผลใหมีชัยในการรบ และการปฏบิัติการทางทหารในทุกรูปแบบ ที่จะ
สามารถรักษาผลประโยชนของชาติในทกุ ๆ พ้ืนที่บนโลกตามทีต่นตองการ 
                                                        ----------------------------------------------- 
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