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ผูอํานวยการกองวิชาการเรือและเดินเรือ ฝายศึกษา โรงเรียนนายเรือ 

 

 

เกิดขึ้นเพราะความจําเปน 
 การเดินทางออกไปในทะเลครั้งแรกของมนุษยอาจเกิดจากการเห็นทอนไมลอยนํ้าอยูในทะเล 
ดวยความอยากรูอยากเห็นเปนแรงผลักดัน มีการสรางแพขึ้นเปนพาหนะสําหรับเดินทางลัดเลาะไปตาม

ชายฝงในชั้นแรก จนตอมาไดเดินทางไกล
ออกไปในทะเลลึกในที่สุด ศิลปของ การ
เดินเรือ ( Navigation) จึงเกิดขึ้น ในการนี้เพ่ือ
มิใหหลงทางและสามารถกําหนด ตําบลที่ 
(Position) แนนอนขณะอยูในทะเล นักเดินเรือ
ไดพัฒนา อุปกรณการเดินเรือ (Navigational 
Aids) ขึ้นมาใชงาน เร่ิมจากทักษะในการจดจํา
ภูมิประเทศชายฝงดวยสายตาซ่ึงเปนอุปกรณ
การเดินเรือชิ้นแรกที่ติดตัวมาแตกําเนิด ตอมา
มีการสรางเครื่องมือหยาบ ๆ ขึ้นมาชวยใหการ
เดินเรือมีความแมนยําขึ้น เชน เข็มทิศแมเหล็ก  
ด่ิงนํ้าตื้น เปนตน สําหรับการเดินเรือทะเลลึก มี
การพัฒนาเคร่ืองวัดมุมสูงของวัตถุทองฟา
ขึ้นมาหลายแบบเพ่ือใชสําหรับหา ละติจูด 

(Latitude) เชน ไมกางเขน (Cross - Staff) และ แอสโตรแลบ (Astrolabe) เปนตน  
นับจากยุคแพลูกบวบเปนตนมายานพาหนะทางน้ําก็ไดมีวิวัฒนาการขึ้นเรื่อย ๆ ทั้งขนาดที่ใหญ

และความเร็วที่สูงมาก เม่ือมีอุบัติภัยเกิดขึ้นทางทะเลแตละครั้งไดนําความสูญเสียอยางมากมายตอทั้ง
ชีวิตและทรัพยสิน  ซ่ึงบอยครั้งมีสาเหตุจากการไมทราบ ตําบลที่แนนอน (Fix) นานเกินไป ทําใหตอง
เดินเรือไปตามที่ไดขีดเข็ม เดินเรือรายงาน (Dead Reckoning) จนเขาสูที่ตื้นอันตราย  อุปกรณการ
เดินเรือจึงไดรับพัฒนาขึ้นใหสามารถหาที่เรือไดบอยคร้ังดวยความแมนยําที่สูงขึ้นเรื่อย ๆ จนเขาสูยุคของ
อุปกรณการเดินเรืออิเล็กทรอนิกส เชน เรดาร (Radar) ลอแรน (Loran) และ โอเมกา (Omega)      
เปนตน และลาสุดที่ไดกลายเปนอุปกรณหลักสําหรับการเดินเรือในปจจุบัน คือ เครื่องหาตําบลที่     
ดวยดาวเทียม (Global Positioning System – GPS) ซ่ึงบอกตําบลท่ีแนนอนท่ีแมนยําของเรือได
ตลอดเวลาในทุกสภาพอากาศ 
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การเดินเรือในอดีต 
 ตามบันทึกทีส่บืคนได มีการตอเรือขนาดใหญสําหรับการขนสินคาขึ้นเม่ือราว ๓,๐๐๐ ปกอน
พุทธศักราช ซ่ึงเปนจุดสําคัญของกําเนิดศิลปการเดินเรือ นักเดินเรือยุคแรกเดินเรือไมไกลจากฝงมาก 
โดยใชที่หมายภูมิประเทศบนฝงในการนําและหาตําบลทีเ่รือ    การเดินทางกระทําในเวลากลางวันเม่ือ
อากาศแจมใส และจอดทอดสมอในเวลากลางคืน  บุคคล
เหลาน้ีเดินเรอืโดยไมตองใชแผนที่แตมีสมุดบันทึกทิศและ
รายละเอียดสาํหรับการเดินเรือที่เรียกวา หนังสือนํารอง 
(Pilot Book) สําหรับเดินทางไปที่ตาง ๆ  ทํานองเดียวกับ
หนังสือนําเที่ยวในยคุปจจุบัน หนังสือนํารองฉบับแรกที่มี
บันทึกไวเปนหลักเปนฐานคือ Periplus of Scylax   
 เม่ือมีการเดินเรือไกลหางฝงมากจนลับจากสายตา 
นักเดินเรือสามารถหาละติจูดซ่ึงเปนระยะหางจาก  
เสนศูนยสูตร (Equator) ไปทางเหนือหรือใตได โดยวัด
สูงดวงอาทิตยในตอนกลางวัน และวัดสูงดาวเหนือในตอน
กลางคืน นอกจากนั้นยังใชกลุมดาวตาง ๆ เปนเคร่ืองนํา
ทาง  เรือเดินทางไปทางทิศตะวันออกหรือตะวันตกตาม
เสนทางการเคลื่อนตวัของดวงอาทิตยหรือดาวฤกษ อยางไรก็ตาม นักเดินเรือยังไมสามารถหา ลองจิจูด 
(Longitude) ซ่ึงเปนระยะหางไปทางตะวันออกหรือตะวันตกไดอยางถูกตอง เม่ืออยูในทะเลจึงไมอาจ
ทราบไดวาเรอืหางจาก เมริเดียนแรก (Prime Meridian) ที่ใชเปนหลักในการวัดลองจิจูดไปทาง
ตะวันออกหรอืตะวันตกเปนระยะทางเทาใด การกําหนดตาํบลที่ของเรือใชวธิีการเดินเรือรายงาน  ซ่ึงเปน
การคํานวณตาํบลทีล่วงหนาของเรือจากเข็มและความเร็วเรือ ที่ยังคงใชสําหรับการวางแผนการเดินเรือที่
เรียกวา ขีดเข็ม มาจนถึงปจจุบันน้ี  โดยนักเดินเรือคํานวณระยะทางที่เดินทางไปไดดวยการคูณ
ระยะเวลาทีล่วงไปเขากับความเร็วเรือ 

 นักเดินเรือชายฝงในอียิปตเม่ือราว ๑,๐๐๐ ปกอน
พุทธศักราชใชสายด่ิงหยั่งสอบความลึกนํ้า และใชแปดทิศทาง
ลมที่พัดมาจากแผนดิน รวมกับการดูตําแหนงดวงอาทิตย
หรือดาวฤกษในการประเมินเพ่ือนําและหาตําบลที่เรือใน
ขณะที่ ไ ม เ ห็ นฝ ง  ชาว ไ ว กิ ง  (Viking) ใ นค าบส มุท ร
สแกนดิเนเวียน้ันใชเพียงดวงอาทิตย ดาวฤกษ และลม
เทานั้นในการเดินเรือ  ทั้งน้ีเ พ่ือชดเชยความดอยดาน
เทคโนโลยี  ชาวไวกิงไดคิดคนวิธีการนําทางเรือโดยนํานกกา 

 

 

 

 
ตําบลที่ภูมิศาสตร 
ของดาวเหนือบนผิวโลก 

 

เสนศูนยสูตร 

ขั้วโลกเหนือ 

 

ดาวเหนือ 

 

ขอบฟา 
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ใสกรงติดไปกับเรือ เม่ือคาดหมายวาอยูใกลฝงก็จะปลอยกาหนึ่งตัวออกไป ถากาบินวนอยูรอบเรือแสดง
วาฝงยังอยูอีกไกล แตถาบินตรงไปยังทิศใดแสดงวามันมุงสูฝง ก็จะนําเรือตามไปทิศทางน้ัน วิธีการ
ดังกลาวเปนทีม่าของคําวา ยามรังกา ซ่ึงหมายถึงยามตรวจการณยอดเสากระโดงที่มีรังกาผูกติดอยู 
 
วิวัฒนาการของอุปกรณการเดินเรือ 
 สิ่งประดิษฐชิน้แรกที่สรางขึน้เพ่ือชวยในการเดินเรือในราวพุทธศตวรรษที่ ๑๙ คือเข็มทิศ
แมเหล็ก ซ่ึงทําขึ้นอยางหยาบ ๆ เพียงการนําเอาหินแมเหล็กถูเขากับเข็ม แลวนําไปลอยในอางนํ้า เข็มน้ี
ก็จะชี้ไปทางทิศเหนือ ในชั้นแรกนี้นักเดินเรือจะใช   
เข็มทิศแมเหลก็ก็ตอเม่ือทองฟาปดไมสามารถมองเห็น
ดวงอาทิตยและดาวฤกษเทาน้ัน  นักเดินเรือยังพบวา
เข็มทิศน้ีไมมีความแนนอนในการชี้ทศิ เน่ืองจากยัง
ขาดความรูวาทิศทีช่ี้น้ันคือทิศเหนือแมเหล็กมิใชทศิ
เหนือภูมิศาสตร ความแตกตางน้ีเรียกวาคา วาริเอชั่น 
(Variation)  ซ่ึงทําใหไมอาจเชื่อถือเข็มทิศไดมากเม่ือ
เดินเรือในนานน้ําที่ไมคุนเคย  ในทางปฏิบัติแลวนักเดินเรือยุคน้ีใชเข็มทศิแมเหล็กเพ่ือการกําหนดทิศ
หลักทั้งแปดทีล่มพัดมา ทําใหเขม็ทิศแมเหล็กในสมัยน้ันไมมีคุณคามากนักเม่ือเทียบกับยุคปจจุบนั 

สิ่งประดิษฐที่นับวามีคุณคามากที่สุดในศตวรรษนี้คือ 
ด่ิง (Lead Line) ซ่ึงสรางขึ้นจากแทงตะกั่วผูกตอเขากับเชือก
ที่หมายความยาวไวเปนระยะ ๆ ใชสําหรับทั้งหยั่งสอบความ
ลึกนํ้าและตรวจลักษณะพื้นทองทะเลไดในขณะเดียวกันดวย
การอัดจาระบีเขาที่รูกนลูกด่ิง 
 ตัวการสําคัญที่กระตุนใหเกิดการพัฒนาอุปกรณการ
เดินเรือในครั้งแรกคือการคาขาย ชาวฟนิเชียน และ กรีกเปน
ชนกลุมแรกที่เดินเรือเวลากลางคืนในทะเลเมดิเตอรเรเนียน 

โดยการกอกองไฟบนยอดเขาสูงเปนที่หมายในการนําเรือ อันเปน
จุดเร่ิมตนของงาน เครื่องหมายทางเรือ (Aids to Navigation) ใน
สมัยตอมา เชน การสรางกระโจมไฟ Pharos ที่มีชื่อเสียง ณ เมือง 
Alexandria อียิปต ในราวปพุทธศักราช ๒๕๐  
 มาถึงจุดน้ีนักเดินเรือเริ่มตระหนักวาแผนที่เดินเรือเปนสิ่ง
สําคัญที่จะชวยใหการเดินเรือมีความสะดวกขึ้น จึงเปนจุดเร่ิมตนของ
การเก็บรายละเอียดของดินแดนที่ไดไปเยือน   โดยใชแผนที่บกเปน 
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ฐานในการสรางแผนที่เดินเรือขึ้น  แผนที่เดินเรือแผนแรก
ที่สรางขึ้นในพุทธศตวรรษที่ ๑๙ คือแผนที่ Portolan ซ่ึง
เขียนลงบนหนังแกะหรือแพะ  นับเปนสิ่งหายาก มีราคาสูง 
และถูกเก็บงําไวเปนความลับมิใหแพรงพรายสูนักเดินเรือ
คนอ่ืน ๆ  แผนที่เหลาน้ีแมไมมีความละเอียดถูกตองเทา
แผนที่ยุคปจจุบัน แตทวามีความวิจิตรบรรจงอยางยิ่งใน
การสรางขึ้น  ความสําคัญของเมืองทากําหนดดวยขนาด

ซ่ึงไมไดสัดสวนกับขอเท็จจริง ยิ่งสําคัญมากขนาดก็ใหญขึ้น  และเขียนลงไวในรูปของอาคารที่ประดับ
ดวยธงทิวสวยงาม  แผนที่ยังไมมีการแสดงคาพิกัดดวยละติจูดและลองจิจูด แตมีวงเข็มทิศซ่ึงแสดง
ทิศทางเชื่อมตอระหวางเมืองตาง ๆ เขาดวยกัน  สําหรับการวัดระยะทางยังคงขาดความแมนยํา 
เน่ืองจากวิธีการวัดระยะทางในทะเลยังไมไดรับการคิดคนขึ้น  อีกทั้งวิธีการเขียนถายทอดผิวโลกที่เปน
ทรงกลมลงบนพื้นระนาบใหไดสัดสวนถูกตองก็ยังไมไดพัฒนาขึ้น  
 นักเดินเรือในสมัยน้ีใชไมกางเขนและแอสโตรแลบ  ที่มีขนาดคอนขางใหญเทอะทะและไมสะดวก
ในการใชงานขณะที่เรือโคลงเคลงไปมา ในการวัดมุมสูงวัตถุทองฟา

จากขอบฟาเพ่ือการหาละติจูด
ของเรือในทะเล  อุปกรณการ
เดินเรือเหลาน้ีคือบรรพบุรุษของ 
เครื่องวัดแดด (Sextant) ในยุค
ปจจุบันที่มีขนาดกะทัดรัดและให
ความแมนยําสูงในการวัดมุมสูง
วัตถุทองฟา   
 

อุปกรณสําหรับหาลองจิจูด 
 ประสบการณของโคลัมบัสในการเดินเรือหาแผนดินใหม แสดงใหเห็นวาการเดินเรือสมัยน้ันมี
อันตรายยิ่ง ทั้งน้ีนอกจากวาไมอาจหาคาละติจูดที่แมนยําแลว ยังไมสามารถหาคาลองจิจูดไดอีกดวย  
ดังน้ันเม่ือตอนเดินทางไปถึงทวีปอเมริกาโคลัมบัสเชื่อวาตนเองเดินทางไปถึงอินเดีย จึงเรียกคนพ้ืนเมือง
วาอินเดียน และตั้งชื่อแผนดินวาอินดีส  ลองจิจูดจึงเปนปญหาที่สําคัญยิ่งของการเดินเรือในสมัยน้ัน 
 ในชวงเวลาเพียง ๒ – ๓ สัปดาหที่เรอืเดินทางในทะเลนาฬิกาจะเกิดความคลาดเคลื่อนสะสมที่
ทําใหคาลองจิจูดผิดไปนับเปนพันไมลทะเล นาฬิกาทีดี่ที่สุดในยุคน้ันมีความคลาดเคลื่อนถึง ๑๐ นาทีตอ

วันและทําใหเกิดความคลาดเคลื่อนของระยะทางถึง ๑๗๕ ไมลทะเล นอกจากนั้นความคลาดเคลื่อนแตละ
วันก็ยังไมคงที่ ทําใหไมสามารถหาคาชดเชยที่ถูกตองได 
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 วิวัฒนาการที่กาวหนาของอุปกรณการเดินเรือ ซ่ึงชวยใหเดินเรือรายงานมีความถูกตองสูงขึ้นคือ
การประดิษฐ แผนล็อก  (Chip Log)    สําหรับวัดความเร็วเรือเม่ือราวพุทธศักราช ๒,๑๐๐ – ๒,๒๐๐ 
เคร่ืองมือชิ้นนี้สรางขึ้นอยางหยาบ ๆ ดวยแผนไมรูปสามเหลี่ยมฐานโคงถวงดวยตะกั่วที่ฐานผูกสายซุงตอ
เขากับรนเชือกที่หมายระยะดวยปม (Knot) เปนชวง ๆ ตลอดความยาวเชือก เม่ือจะวัดความเร็วก็หะเรีย

แผนล็อกน้ีออกไปทางทายเรือใหลากกับนํ้า นับ
จํานวนปมเชือกที่โรยตัวออกไป จับเวลาโดยใช
นาฬิกาทราย คํานวณออกมาเปนความเร็วเรือ ดวย
วิธีการที่กลาวมาน้ีประกอบกับการใชดวงอาทิตย
และดาวฤกษเปนเคร่ืองนําทาง ชวยใหนักเดินเรือ
สามารถประเมินระยะทางไปทางตะวันออกหรือ
ตะวันตก (ลองจิจูด) ได  เปนที่นาสนใจวาคําวา 
นอต (Knot) ซ่ึงหมายถึงปมเชือกไดกลายมาเปน

หนวยวัดความเร็วเรือในปจจุบัน ซ่ึงหมายถึง ไมลทะเล/ชั่วโมง 
 

อุปกรณการเดินเรือที่มีความแมนยํา 
 แผนทีเ่ดินเรือที่มีความถกูตองและแมนยาํมีขึ้นในป พ.ศ.๒๑๑๒ 
เม่ือ Geradus Mercator ชาวเฟลมมิชไดคิดคน โครงสรางแผนที่ 
(Chart Projection) สําหรับถายทอดผวิโลกซึ่งเปนทรงกลมลงบน
พ้ืนระนาบ โดยมีสัดสวนและทศิทางที่ถกูตองที่เรียกวา โครงสราง
เมอเคเตอร (Mercator Projection)  แผนที่ชนิดน้ีมีคุณคาสูงยิ่งแก
นักเดินเรือ เน่ืองจากสามารถขีดเข็มซ่ึงเปนทิศจริงลงดวยเสนตรงใน
แผนที่ได แตเน่ืองจากวาปญหาของลองจจูิดยังคงไมไดรับการแกไข 
ดังน้ันกวาจะมีการใชประโยชนจากแผนที่น้ีไดเต็มที่ก็กวา ๗๐ ป
ตอมา 
 แตทวากุญแจสําคัญในการแกไขปญหาลองจิจูดคือเคร่ืองบอกเวลาทีมี่ความเที่ยงตรงแมนยํา ซ่ึง
เปนที่ทราบกนัดีในหมูนักเดินเรือวา โลกหมุนรอบตัวเองหนึ่งรอบกินเวลา ๒๔ ชัว่โมง หรือเปนมุม ๓๖๐ 
องศา และยงัทราบอีกดวยวาดวงอาทิตยอยูสูงสุดบนทองฟาขณะอยูบนเสนเมริเดียนของผูตรวจในเวลา
เที่ยงวันไมวาที่ใดในโลก ดังน้ันถาทราบเวลาทีล่องจิจูดศูนยองศา (ปจจุบันอยูที่เมืองกรีนิชประเทศ
สหราชอาณาจักร) ก็สามารถคํานวณหาความตางเวลาระหวางตําบลที่เรืออยูกับเมืองกรีนิชแลวแปลง 
เปนคาลองจิจูดของเรือในทะเลได (เวลา ๑ ชั่วโมง = ๑๕ องศาของลองจิจูด) หลักการดังกลาวถอืกันวามี 



ปท่ี ๘ ฉบับท่ี ๔                                              ตุลาคม – ธันวาคม  ๒๕๕๑ 

                                                                     ๖ 

 

 
 
ความสําคัญมาก ประเทศมหาอํานาจทางทะเลตางเสนอรางวัลอยาง
งามใหแกผูใดก็ตาม ที่สามารถสรางเคร่ืองบอกเวลาที่ มีความ
เที่ยงตรงสูงซ่ึงเรียกวานาฬิกา โครโนเมตร (Chronometer) สําหรับ
การใชหาลองจิจูดในทะเล อังกฤษเปนประเทศแรกที่ประดิษฐนาฬิกา
โครโนเมตรไดสําเร็จในป พ.ศ.๒๓๐๗ โดย John Harrison นาฬิกาน้ี
มีความคลาดเคลื่อนเพียงหนึ่งในสิบของวินาทีตอวันเทาน้ัน 
 เม่ือ James Cook แหงราชนาวีอังกฤษออกเดินทางสํารวจ
ทําแผนที่รอบโลกเที่ยวที่ ๒ ในป พ.ศ.๒๓๑๕ น้ัน ไดนําเอานาฬิกา    
โครโนเมตรที ่ John Harrison ประดิษฐขึ้นไปใชสําหรับการคํานวณ 
หาลองจิจูดดวย และเม่ือเดินทางกลับมายังอังกฤษในป พ.ศ.๒๓๑๘ 
นาฬิกามีความคลาดเคลื่อนตลอดการเดินทางไมเกิน ๘ วินาทตีอวัน อุปกรณการเดินเรือชิ้นนี้ทําใหเขา
สามารถสํารวจและสรางแผนที่ไดอยางถูกตองแมนยําอยางที่ไมมีผูใดทําไดมากอน นาฬิกาโครโนเมตร จึง
เปนการปฏิวตัิดานอุปกรณการเดินเรือที่สําคัญ และสงผลใหแผนที่เดินเรือมีการพัฒนาขึ้นอยางรวดเร็ว 
 ในป พ.ศ.๒๔๒๗ นานาชาติไดรวมประชุมตกลงกัน กําหนดใหเสนเมริเดียนที่ผานเมือง กรีนิช 
(Greenwich) ประเทศอังกฤษเปน เมริเดียนแรก (Prime Meridian) โดยมีคาลองจิจูดศูนยองศา ซ่ึงกอน
หนาน้ันชาติที่มีการเดินเรือตางกําหนดเมริเดียนแรกใหอยูในประเทศของตน เปนสาเหตุใหตําบลที่
เดียวกันในแผนที่ของแตละประเทศมีคาลองจิจูดตางกัน 
 นาฬิกาโครโนเมตรเปนอุปกรณการเดินเรือที่มีราคาสูง เปนเคร่ืองมือที่
สําคัญยิ่งสําหรับการเดินเรือดาราศาสตรมาโดยตลอดจนถึงปจจุบัน จนกระทั่งมีการ
ตั้งสถานีวิทยุสําหรับการถายทอดสัญญาณเทียบเวลาขึ้นทั่วโลก และมีการประดิษฐ
นาฬิกาขอมือแบบควอทซที่มีความเที่ยงตรงสูง ทนทาน และราคายอมเยาขึ้น  ดวย
การเทียบเวลาของนาฬิกาขอมือดังกลาวกับสัญญาณเทียบเวลาที่สงมาจากสถานี
วิทยุที่เมืองกรีนิชทุกวันในเวลาเดียวกัน ทําใหนักเดินเรือสามารถใชนาฬิกาดังกลาว
น้ีทดแทนนาฬิกาโครโนเมตรได  
 

อุปกรณการเดินเรือยคุอิเล็กทรอนิกส 
 เม่ือยางเขาสูพุทธศตวรรษที่ ๒๔ อุปกรณการเดินเรือก็เขาสูยุคอิเลก็ทรอนิกส ซ่ึงตัวการทีก่ระตุน
ใหเกิดการพัฒนาอยางรวดเรว็ในครั้งน้ี มิใชเพ่ือการคาเชนในอดีตแตวาเปนดานการทหาร อยางไรกต็าม
เทคโนโลยีน้ีสดุทายก็ไดผองถายมาใชประโยชนพลเรือน ระหวางป พ.ศ.๒๔๔๘ – ๒๔๕๑ Hermann 
Anschütz-Kaempfe นักประดิษฐชาวเยอรมันไดสราง เข็มทิศไจโร (Gyrocompasses)  ที่ชี้ทิศจริงขึ้นเปน 
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คร้ังแรก โดยปราศจากความคลาดเคลื่อนอันเนื่องมาจากวาริเอชั่น  ในป 
พ.ศ.๒๔๗๘ Robert Watson – Watt นักฟสิกสชาวอังกฤษไดประดิษฐ 
เรดาร (Radar = Radio detection and ranging) ซ่ึงเปนอุปกรณใช
สําหรับการจับเปาวัตถุที่อยูนอกระยะสายตาได ดวยการสงคลื่นวิทยุ
ความถี่สูงออกไปกระทบเปาหมายแลวคลื่นสะทอนกลับมาเคร่ืองรับ
ปรากฏเปนภาพบนจอ ทําใหสามารถทราบรูปทรง ขนาด ทิศทาง 
ความเร็ว และระยะหางของวัตถุน้ันจากเรือ  อุปกรณการเดินเรือชิ้นนี้ชวย
ใหการเดินเรือทั้งกลางวันและกลางคืนในทุกสภาพอากาศมีความ
ปลอดภัย  

 ในระหวางป พ.ศ.๒๔๘๓ – ๒๔๘๖ ในประเทศสหรัฐฯ มีการพัฒนาระบบชวยหาตําบลที่เรือ
ระยะไกลในทะเลที่ใช เสนตําบลที่ (Line of Position) แบบไฮเปอรโบลา ที่เรียกวา ลอแรน (Loran = 
Long range navigation) ซ่ึงใชวิธีการตั้งสถานีสงวิทยุ หลัก (Master) และสถานีสงวิทยุ รอง (Slave) ที่
แพรคลื่นวิทยุสงออกไปยังเครื่องรับบนเรือซ่ึงจะวัด
ความตางเวลาของคลื่นวิทยุที่ไปถึงเรือระหวาง
สถานีสงคูหน่ึง ๆ แลวแปลงใหอยูในรูปของเสนโคง
ไฮเปอรโบลา ซ่ึงตําบลที่ของเรือหาไดจากจุดตัด
ของเสนโคงตั้งแตสองเสนขึ้นไปมาตัดกัน อุปกรณ
การเดินเรือชนิดน้ีใหความละเอียดถูกตองของตําบล

ที่ ในยาน  ๒๐๐  – ๓๐๐  เมตร   ระบบนี้ มี พ้ืนที่
ใหบริการคอนขางจํากัด และคาดวาจะถูกแทนที่
โดยสิ้นเชิง ดวยระบบหาตําบลที่ดวยดาวเทียม (GPS) ในที่สุด 

ระบบหาตําบลที่ดวยดาวเทียม หรือที่นิยมเรียกกันวา GPS ริเริ่มขึ้นในป พ.ศ.๒๕๑๖ ดําเนินการ
โดยกระทรวงกลาโหมสหรัฐฯ  ระบบประกอบดวยดาวเทียมจํานวน ๒๔ ดวงโคจรอยูรอบโลก เคร่ืองรับที่

อยูบนผิวโลกจะรับสัญญาณคลื่นวิทยุจากดาวเทียมอยางนอย ๔ ดวง
ในเวลาเดียวกัน วัดความตางเวลาของคลื่นวิทยุที่ไปถึง แปลงเปน
ระยะทางระหวางดาวเทียมและเครื่องรับออกเปนพิกัดตําบลที่ในรูปคา 
ละติจูด ลองจิจูด ซ่ึงใหคาความละเอียดถูกตองสูงถึง ๑๐ เมตร ระบบนี้
ใหบริการครอบคลุมทั่วโลก ๒๔ ชั่วโมงในทุกสภาพอากาศ ซ่ึง
นอกจากขอมูลตําบลที่อยางตอเน่ืองแลว ยังใหขอมูลเวลากรีนิชและ
ความเร็วเรืออีกดวย อุปกรณการเดินเรือชนิดน้ีไดกลายเปนเคร่ืองมือ 
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หลักสําหรับการเดินเรือในปจจุบันเนื่องจากใชงานงาย ราคาไมแพง และใหขอมูลตําบลที่แนนอนท่ีมี
ความแมนยําสูงอยางตอเน่ือง 

 

บทสงทาย 
 จนถึงปจจุบันน้ี อุปกรณการเดินเรือมีวิวัฒนาการมานับเปนเวลายาวนานตั้งแตการใชสายตาใน
การตรวจภูมิประเทศชายฝงเพ่ือประมาณตําบลที่ของเรือในทะเล ตอมาเม่ือมีการเดินทางในทะเลเปน
ระยะทางที่ไกลและออกหางจากฝงมากขึ้น เกิดความจําเปนที่นักเดินเรือตองประดิษฐอุปกรณการเดินเรือ
ขึ้นมาใชงาน จากอุปกรณที่สรางขึ้นมาอยางหยาบ ๆ เชน แผนล็อก และดิ่งน้ําตื้น เปนตน ไดมีการ
พัฒนาขึ้นมาเปนลําดับ จนไดอุปกรณที่มีความซับซอน และใหความละเอียดถูกตองเพ่ิมมากขึ้น  ใน
ปจจุบันอุปกรณการเดินเรือไดเขาสูยุคอิเล็กทรอนิกส ที่อุปกรณแตละชนิดใชงานไดสะดวก แมนยํา ชวย
ใหนักเดินเรือมีความสะดวก และความปลอดภัยในการเดินเรือสูงกวาในอดีต อยางไรก็ตาม อุปกรณ
เหลาน้ีตองใชพลังงานไฟฟา และมีโอกาสที่จะเกิดขอขัดของ หรือหยุดทํางานไดเสมอเม่ือใชกับ
สภาพแวดลอมในทะเล ดังน้ันความรูพ้ืนฐานและทักษะของการเดินเรือยังคงมีความจําเปน เชน หลักการ
เดินเรือนํารอง หรือเดินเรือดาราศาสตร เปนสิ่งที่นักเดินเรือทุกคนตองทบทวน และฝกฝนไวเสมอ เพราะ
ทายที่สุดแลวความปลอดภัยของการเดินเรือ ก็ยังคงอยูภายใตการควบคุมและตัดสินใจของนักเดินเรืออยู
น่ันเอง ไมวาอุปกรณการเดินเรือในอนาคตจะมีความทันสมัยมากเพียงใดก็ตาม  
 


